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Wird eine zweidimensionale vektorielle Grél3e, zdBr Horizontalwind, komponentenweise
gemessen, liegen Mittelwerte, StandardabweichungdrKovarianzen oft nur fir ein festes
Koordinatensystem vor, z. B. das Geratesystem aakegeografische System. Oft
interessieren diese Werte aber auch in andererglgfed Koordinatensystemen, z. B. eines,
das in Richtung des mittleren Vektors zeigt. Wabreie Mittelwerte der
Horizontalkomponenten und die Kovarianzen jeweai®eHorizontalkomponente mit einer
aulReren Grolde (z. B. Temperatur, Feuchte oderkdegéischwindigkeit) wieder Vektoren
bilden, die einfach mittels Drehmatrix gedreht veardodnnen, gilt dies nicht fur die
Standardabweichungen. Unter Zuhilfenahme der Kamarewischen beiden
Horizontalkomponenten kénnen jedoch auch die Staladlaeichungen in jedes gedrehte
Koordinatensystem uberfuhrt werden:
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Dabei bezeichnea undv die Koordinaten des urspringlichen Koordinateresystundp und

q die Koordinaten des gedrehten Koordinatensysteriss.der Drehwinkels,?ist die Varianz
in x-Richtung,oy entsprechend die Standardabweichungist die Kovarianz zwischen den

Werten inx- undy-Richtung.

Im Falle des Windes ist die West-Ost-Komponente urdlie Stid-Nord-Komponente des
Windes. Gesucht sind oft die Standardabweichung&iahtung des mittleren Windes und
guer zum mittleren Wind. In diesem natirlichen Kboatensystem igi die Komponente in
Richtung des mittleren Windes ugdlie Querwindkomponente. Der benétigte Drehwirskel
berechnet sich aus der Windrichtuhgu o = 270° —.
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